Surfcamin oletusarvot sorvaukselle

Tallenna mallipohja sorvausoperaatiolle jossa on valittu
ja syoétténopeustyypiksi mm/kierros.

kierrosnopeustyypiksi metrid/min

Sitten pitda Surfcamissa kohdassa Tyodkalut > Optiot > NC oletusarvot > Mallipohjat valita Operaatioksi Sorvi
sorvaus ja sille oletusmallipohjaksi sorvausta varten tallentamasi mallipohja.

Sama pitéisi tehda erikseen myds otsa sorvaukselle ja otsan tasaukselle.

Sama myds kierteitykselle mutta siten etté on valittuna syottonopeustyypiksi mm/kierros syoéttdarvoksi esim
0.1 seka kierrosnopeustyypiksi kierros/min ja HUOM kierteen nousutyypiksi mm/kierre (eik&
amerikkalaismallista kierre/mm, amerikkalaiset antaa kierteen nousun kierrettd/tuuma joten se on Surfcamin

suomenkielisessakin versiossa alunperin vaarin, vaikka

Sorvi koordinaatisto oletusarvoksi Surfcamiin

Jos haluat asettaa sorvi koordinaatiston oletusarvoksi S
Valitse Surfcamissa Tyokalut > Optiot > NC oletusarvot
Valitse Halkaisijan syotto/naytto.

Laita syottd valilehdessa ruksi kohtaan "Tasmaa nappai

yksikot ovatkin milleja).

urfcamissa, tee se nain:
> Sorvi

miston syottoyksikot kaynnistyksessa”.

Laita nayttd valilehdessa ruksi kohtaan "Tasmaa KNakyma-nayton otsikot kaynnistyksessa”.
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